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DISPOSITIF DE COMMANDE INTERNE POUR BOITE DE VITESSE A DOUBLE EMBRAYAGE ET PROCEDE 
D'APPRENTISSAGE DES POSITIONS DE SELECTION DES RAPPORTS. 

Dispositif de commande interne de boTte de vitesses 
mecanique dans laquelle la selection et le passage des rap- 
ports de la boTte de vitesses sont assures par un selecteur 
(210) compose d'un barillet de selection (211) et d'un cha- 
riot de passage (220) concentrique au barillet et dispose a 
I'interieur de celui-ci, le barillet (21 1) est fixe axialement et 
mobile en rotation pour entramer le chariot (220) en rotation, 
ce chariot presentant des doigts (221, 222) deplagant des 
organes (230, 240, 250, 260) pour engager les rapports de 
vitesses, le barillet (21 1 ) presentant des secteurs peripheri- 
ques (212, 21 3) de plus grand diametre cooperant avec des 
moyens (252, 262, 272, 282) d'entrainement des organes 
(230, 240, 250, 260), caracterise en ce que le nombre de 
doigts (221 , 222) est egal au nombre de secteurs peripheri- 
ques (212, 213), ces doigts et ces secteurs peripheriques 
etant disposes symetriquement par rapport a I'axe du ba- 
rillet (21 1), chaque doigt etant compris entre deux secteurs 
peripheriques. 
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DISPOSITIF DE COMMANDE INTERNE POUR BOITE DE VITESSE A DOUBLE EMBRAYAGE 
ET PROCEDE D'APPRENTISSAGE DES POSITIONS DE SELECTION DES RAPPORTS 

La presente invention se rapporte a la commande interne des bottes de 
vitesses. 

L'invention trouve une application privilegiee dans une boite de vitesses a 
commande automatisee ou robotisee, c'est-a-dire dont I'ensemble des 
5 actionneurs, de commande d'embrayage, de selection et d'engagement des 
rapports est place sous le controle d'un calculateur prenant en charge tout ou 
partie des decisions de commande a la place du conducteur. 

La demanderesse a decrit un dispositif de commande interne d'une boTte de 
vitesses dans la demande de brevet frangais n° 03 00760 du 24 janvier 2003. 
10 Un dispositif de commande interne d'une boTte de vitesses a egalement ete 

decrit dans le brevet US 4430904. 

Dans ces dispositifs de commande, la selection et le passage des rapports 
de la boite de vitesses sont assures par un selecteur compose d'un barillet de 
selection et d'un chariot de passage concentrique au barillet et dispose a I'interieur 
15 de celui-ci. Le barillet est fixe axialement et mobile en rotation pour entramer le 
chariot en rotation, ce chariot presentant des doigts deplagant des'organes pour 
engager les rapports de vitesses et le barillet presente des secteurs peripheriques 
de plus grand diametre cooperant avec des moyens d'entramement des organes 
precites. 

20 Dans le cas ou la commande comprend plusieurs doigts de passage des 

vitesses, I'agencement des doigts de passage n'etant pas symetrique, par rapport 
a I'axe de rotation, chaque rapport de Vitesse ne peut etre engage qu'avec un 
doigt bien specifie et non pas avec un autre. 

Le but de la presente invention est de proposer un dispositif de commande 

25 interne d'une boTte de vitesses, dans lequel chaque rapport de vitesses peut etre 
engage avec n'importe quel doigt et il n'existe aucune butee dans le mouvement 
de rotation de ces doigts. 

L'invention vise ainsi un dispositif de commande interne de boite de vitesses 
mecanique dans laquelle la selection et le passage de tous les rapports de la boTte 
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sont assures par un selecteur compose d'un barillet de selection et d'un chariot de 
passage concentrique au barillet et dispose a I'interieur de celui-ci, le barillet est 
fixe axialement et mobile en rotation pour entraTner le chariot en rotation, ce 
chariot presentant des doigts deplagant des organes pour engager les rapports de 
5 vitesse, le barillet presentant des secteurs peripheriques de plus grand diametre 
cooperant avec des moyens d'entraTnement des organes precites. 

Suivant I'invention, ce dispositif de commande est caracterise en ce que le 
nombre de doigts est egal au nombre de secteurs peripheriques, ces doigts et ces 
secteurs peripheriques etant disposes symetriquement par rapport a I'axe du 
10 barillet, chaque doigt etant compris entre deux secteurs peripheriques. 

Dans le cas le plus simple, le nombre de doigts et le nombre de secteurs 
peripheriques est egal a deux. 

De preference, les doigts sont disposes entre les secteurs peripheriques et 
I'ecart angulaire entre les doigts et les secteurs peripheriques est constant. 
15 De preference egalement, les doigts et les secteurs peripheriques sont 

solidaires d'un axe de rotation commun. 

Selon une autre particularite de I'invention, les doigts et les secteurs 
peripheriques sont montes en rotation, sans butee susceptible de limiter cette 
rotation. 

20 Dans le dispositif de commande selon I'invention, chaque doigt est adapte 

pour commander I'engagement de n'importe quel rapport de vitesses. 

Le fait de pouvoir engager chaque vitesse avec n'importe quel doigt car 
ceux-ci jouent des roles symetriques permet d'augmenter considerablement les 
fonctionnalites de la commande interne qui devient, du fait de cette solution, a 

25 meme de realiser des sauts de rapports sous couple. 

L'absence de butee sur le mouvement de selection permet une rotation 
continue de I'ensemble constitue par les doigts de passage des rapports de 
vitesses et des secteurs peripheriques (dispositifs d'interverrouillage), sans jamais 
etre bloque par une eventuelle butee qui rendrait impossible le changement de 

30 rapport suivant. 
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Dans la pratique, le mouvement de rotation de I'ensemble ci-dessus est 
commande par un moteur electrique qui est lui-meme commande par une unite de 
controle. 

D'autres particularites et avantages de I'invention apparaitront encore ci- 
5 apres tout au long de la description. 

Aux dessins annexes, donnes a titre d'exemples, non limitatifs : 

la figure 1 est une vue en perspective d'un dispositif de commande 
interne pour boite de vitesses a double embrayage selon I'invention, 
la figure 2 est une autre vue en perspective du dispositif de 
io commande selon I'invention, 

la figure 3 et une vue de face du dispositif de commande selon 
I'invention, 

les figures 4 a 10 sont des schemas montrant les differentes positions 
de selection du dispositif de commande selon I'invention. 
15 Le dispositif selon I'invention comprend un ensemble de fourchettes 230, 

240, 250, 260 pour engager les rapports de Vitesse. 

La selection et le passage des rapports de vitesses sont assures par un 
selecteur 310 compose d'un barillet de selection 211 et d'un chariot de passage 
220 concentrique au barillet et dispose a I'interieur de ce dernier. Le barillet 21 1 
20 est fixe axialement et mobile en rotation et entrame en rotation le chariot 220. 

Le chariot 220 presente des doigts radiaux 221 , 222 pouvant deplacer les 
axes des fourchettes 230, 240, 250, 260 pour engager les rapports des vitesses. 

Par ailleurs, le barillet 211 presente des secteurs peripheriques 212, 213 
cooperant avec des crabots 252, 262, 272, 282 d'entrainement des axes des 
25 fourchettes 230, 240, 250, 260. 

Le nombre de doigts 221, 222 est egal au nombre de secteurs peripheriques 
212, 213, ces doigts et ces secteurs peripheriques etant disposes symetriquement 
par rapport a I'axe du barillet 21 1, chaque doigt 221, 222 etant compris entre deux 
secteurs peripheriques 212, 213. 
30 Dans I'exemple represents sur les figures 1 a 3, le nombre de doigts et le 

nombre de secteurs peripheriques est egal a deux. 
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Par ailleurs, les doigts 221, 222 sont disposes entre les secteurs 
peripheriques 212, 213 et I'ecart angulaire entre les doigts et les secteurs 
peripheriques est constant, c'est-a-dire egal a 90°. 

De plus, les doigts 221, 222 et les secteurs peripheriques 212, 213 sont 
5 solidaires d'un axe de rotation commun. 

En outre, I'ensemble constitue par les doigts 221, 222 et les secteurs 
peripheriques 212, 213 est monte en rotation par exemple au moyen d'un moteur 
electrique, sans qu'aucune butee ne soit susceptible de limiter cette rotation. 

Chaque doigt 221, 222 est adapte pour commander I'engagement de 
10 n'importe quel rapport de vitesses. 

Le fait de pouvoir engager chaque vitesse avec n'importe quel doigt car 
ceux-ci jouent des roles symetriques permet d'augmenter considerablement les 
fonctionnalites de la commande interne qui devient, du fait de la solution selon 
invention, a meme de realiser des sauts de rapports sous couple. 
15 L'absence de butee sur le mouvement des selections permet une rotation 

continue de cet ensemble lors de renchamement des changements de rapport 
sans jamais etre bloque par une eventuelle butee qui rendrait impossible le 
changement de rapport suivant. 

Les schemas represents sur les figures 4 a 10 montrent differentes 
20 positions angulaires des doigts 221, 222 et des secteurs peripheriques 212, 213 
par rapport aux crabots 252, 262, 282 et 272, respectivement dans les positions 
marche arriere MAR et les rapports de vitesses 1, 2, 3, 4, 5 et 6. 

Comme montre sur ces figures, la reference 252 designe le crabot 
permettant de commander le passage de rapports 1 et 5, 262 designe celui qui 
25 commande le passage des rapports 2 et 6, 282 le passage uniquement du rapport 
3 et 272 celui de la marche arriere MAR et du rapport 4. 

Les figures 6 a 12 font egalement apparaTtre, dans les differentes positions, 
les rapports de vitesses qui peuvent etre atteints directement sans rupture de 
couple et ceux pouvant etre atteints avec rupture de couple avec le mouvement de 
30 selection correspondant. 

Ces figures 6 a 12 illustrent ainsi les avantages obtenus par le dispositif de 
commande selon I'invention. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de commande interne de boTte de vitesses mecanique dans 
laquelle la selection et le passage des rapports de la boTte de vitesses sont 
assures par un selecteur (210) compose d'un barillet de selection (211) et d'un 
chariot de passage (220) concentrique au barillet et dispose a I'interieur de celui- 

5 ci, le barillet (211) est fixe axialement et mobile en rotation pour entramer le 
chariot (220) en rotation, ce chariot presentant des doigts (221, 222) deplagant 
des organes (230, 240, 250, 260) pour engager les rapports de vitesses, le barillet 
(211) presentant des secteurs peripheriques (212, 213) de plus grand diametre 
cooperant avec des moyens (252, 262, 272, 282) d'entraTnement des organes 

10 (230, 240, 250, 260), caracterise en ce que le nombre de doigts (221, 222) est 
egal au nombre de secteurs peripheriques (212, 213), ces doigts et ces secteurs 
peripheriques etant disposes symetriquement par rapport a I'axe du barillet (211), 
chaque doigt etant compris entre deux secteurs peripheriques. 

2. Dispositif de commande selon la revendication 1 , caracterise en ce que 
is le nombre de doigts et le nombre de secteurs peripheriques est egal a deux. 

3. Dispositif de commande selon Tune des revendications 1 ou 2, 
caracterise en ce que les doigts sont disposes entre les secteurs peripheriques et 
Tecart angulaire entre les doigts et les secteurs peripheriques est constant. 

4. Dispositif de commande selon Tune des revendications 1 a 3, 
20 caracterise en ce que les doigts et les secteurs peripheriques sont solidaires d'un 

axe de rotation commun. 

5. Dispositif de commande selon Tune des revendications 1 a 4, 
caracterise en ce que les doigts et les secteurs peripheriques sont montes en 
rotation, sans qu'aucune butee ne soit susceptible de limiter cette rotation. 

25 6. Dispositif de commande selon Tune des revendications 1 a 5, 

caracterise en ce que chaque doigt est adapte pour commander Tengagement de 
n'importe quel rapport de vitesses. 
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